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CORRECTION 

Quel le problème à résoudre ?  

Un robot est programmé pour effectuer un parcours.  
Le besoin de l’utilisateur à changé, ce parcours ne convient plus et il est nécessaire de le modifier.  
Il reprogrammer le nouveau parcours du Robot. 
 

Tâche 1 : Premier trajet, observation, description. 

Fiche de travail : « ORNI le Robot -  Modifier le parcours » 

Croquis du trajet initial Liste des actions du robot 

Début : 

Avancer                     pendant 2 s 
Arrêt                           pendant 2 s 
Tourner à droite         90° (~1.4 s) 
Avancer                     pendant 4 s 
Tourner à droite         90° (~1.4 s) 
Avancer                     pendant 3 s 
Stopper                     pendant 2 s 
Demi tour                  180° (~1.4 s) 

FIN 

Tâche 2 : Deuxième trajet, modifications, essais. 

Début : 

Avancer                     pendant 3 s 
Tourner à droite        45° (~0.7 s) 
Avancer                     pendant 4 s 
Tourner à droite        45° (~0.7 s) 
Avancer                     pendant 4 s 
Tourner à droite        90° (~1.4 s) 
Avancer                     pendant 3 s 
Stopper                     pendant 4 s 
Demi tour à gauche  180° (~1.4 s) 
Avancer                     pendant 3 s 
Tourner à gauche     90° (~1.4 s) 
Avancer                     pendant 4 s 
Tourner à gauche     45° (~0.7 s) 
Avancer                     pendant 2 s 
Tourner à gauche     45° (~0.7 s) 
Avancer                     pendant 3 s 
Demi tour à gauche  180° (~1.4 s) 

FIN 

Croquis du trajet Programme 

Et que ce passe t-il s’il y a un obstacle 
sur la trajectoire du robot ….. ?  
La suite au prochain épisode ! 
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